178 APPAREIL DE LA VISION.

cliner le méme point O en dehors. Le premier de ces muscles est donc rotateur
en dedans et le second rotateur en dehors.

De méme, la ligne XX, qui représente le droit supérieur, par suite de son
obliquité, exerce sur le globe un légermouvement derotation etincline le point O
en dedans, tandis que le droit inférieur, placé au point diamétralement opposé
du sphéroide, porte nécessairement en dehors ce méme point O. Mais on concoit
que, par suite de leur mode d’insertion, les muscles obliques soient des rota-
teurs bien autrement puissants que les droits supérieur et inférieur : cependant,
ces derniers muscles, que Giraud-Teulon désigne encore sous le nom d’obliques
postérieurs, par rapport aux deux obliques vrais, qu'il appelle antérieurs,
jouissent d’un pouvoir rotateur plus considérable lorsque I'eeil a été préalable-
ment mis en convergence par l’action du droit interne.

Quoi qu’il en soit, il résulte de ce qui précede que les droits supérieur et
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Fig. 79. — Figure destinée & faire comprendre Uaction des divers muscles de Uil sur les

déplacements de la pupille. Au repos, la pupille occupe le centre de la figure.

inférieur, ainsi que les obliques, ont la propriété de faire exécuter au globe
de I'eeil trois sortes de mouvements : un mouvement d’élévation et d'abaisse-
ment autour de I’axe horizontal ; un mouvement d’adduction et d’abduction
autour de I'axe vertical, et un mouvement de rotation autour de I'axe antéro-
postérieur.

Il nous sera tres facile, avec notre analyse précédente, de déterminer les
muscles qui président aux divers mouvements obliques.

Prenons, par exemple, le mouvement oblique en hautet en dedans, et décom-
posons-le : il est la résultante du mouvement direct d’élévation et du mou-
vement d’adduction. Maisle mouvement direct d’élévation est le résultat de I'ac-
tion combinée du droit supérieur et de l'oblique de nom contraire, c’est-a-dire
de l'inférieur; quant au mouvement d’adduction, il a pour agent le droit in-
terne ; donc, le mouvement oblique ou diagonal, dans lequel la pupille regarde
en haut et en dedans, est produit par les muscles : droit interne, droit supérieur
et oblique inférieur. Un raisonnement identique montrera que le mouvement
en bas et en dedans est le résultat de l'action combinée des muscles droit
interne, droit inférieur et oblique supérieur.




